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WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (st) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z przebudowg i rozbudowg energetycznej sieci oswietlenia ulicznego, doswietlenia przejscia dla
pieszych oraz rozbudowe sieci monitoringu miejskiego w zwigzku z realizacjg zadania ,Sie¢ monitoringu wizyjnego
i oéwietlenia OZE w wybranych punktach miasta Zywiec”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacja Technicznag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia roboét elektrycznych wymienionych ponizej:

1.3.1. Przebudowa i rozbudowa sieci kablowej wydzielonego o$wietlenia ulicznego
1.3.2. Budowa sieci kablowej wydzielonego o$wietlenia przejs¢ dla pieszych

1.3.3. Rozbudowa sieci miejskiego monitoringu wizyjnego

1.3.4. Pomiary powykonawcze

— pomiary ciggtosci zyt i izolacji kabli niskiego napiecia

1.4. Okreslenia podstawowe

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia
sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

Kabel - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prgdu elektrycznego, mogacy pracowac
pod i nad ziemig.

Latarnia oswietleniowa drogowa — konstrukcja wsporcza lampy oswietleniowej charakteryzujgca sie odpowiednia
wytrzymatoscig mechaniczng.

Napiecie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe, na ktére linia jest zbudowana.

Odlegtos¢ pionowa - odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotdw.

Odlegtos¢ pozioma - odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.

Oprawa oswietleniowa - urzgdzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietinego

wysytanego przez zrodio Swiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potgczenia z
instalacjg elektryczng.

Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i
dziataniem tuku elektrycznego.

Osprzet instalacji elektrycznej - zbiér elementdéw przeznaczonych do tgczenia przewodow.

Osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do fgczenia, rozgateziania lub zakonczenia kabli.
Uziemienie robocze — uziemienie punktu ochronno — neutralnego instalacji.

Uziemienie ochronne — uziemienie metalowych czesci, nie bedacych w warunkach normalnej pracy pod
napieciem

Wysiegnik - element rurowy, pozwalajgcy ha zamocowanie oprawy oswietleniowej.

Kamera monitoringu — urzgdzenie stuzgce do wizyjnego monitorowania terenu.

Skrzynka rozdzielcza — urzadzenie stuzace do zasilania i rozdziatu energii elektrycznej i sygnatu wizyjnego

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z normami PN-E-05100:1, N-SEP-004, PN-61/E-01002, PN-84/E-
02051.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano dokumentaciji projektowe;.
Instalacje powinny by¢ wykonywane zgodnie z:
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—  Polskimi Normami (PN);

— obecnie obowigzujgcym Prawem Budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych, przepisow i regulacji
terenowych;

—  zapisami wynikajgcymi z uzgodnien branzowych

Prace montazowe wykonac z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy.

Prace montazowe wykonywacé w technologii umozliwiajgcej minimalizacje czasu wytgczenia zasilania dla odbiorcéow
energii elektrycznej.

Dla prac trwajgcych dtuzej niz dwa dni spisa¢ w TAURON Dystrybucja S.A. Oddziat w Bielsku - Biatej harmonogram
prac

Roboty ulegajgce zakryciu zgtosi¢ do odpowiednich stuzb TAURON Dystrybucja S.A. do odbioru robot zanikowych.

Do odbioru dostarczy¢ komplet wymaganych pomiaréw izolacji kabli, certyfikaty na uzyte materiaty oraz
powykonawczy pomiar geodezyjny wykonany przez uprawnione biuro geodezyjne.

W czasie prac w poblizu czynnych urzadzen energetycznych stosowac¢ sie do zalecen zawartych w uzgodnieniu
TAURON Dystrybucja S.A.

Prace w poblizu czynnych urzadzen elektroenergetycznych prowadzi¢ pod nadzorem uprawnionego pracownika
TAURON Dystrybucja S.A. Oddziat w Bielsku - Biatej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Materiaty stosowane w robotach elektrycznych zostaty wyszczegolnione w Dokumentacji Projektowe;j

Materiaty zastosowane do budowy muszg posiada¢ oznakowanie zgodnosci wydane zgodnie z postanowieniami
ustawy z dnia 30 sierpnia 2002r (z pézniejszymi zmianami) ,O systemie zgodnosci”. Wszystkie elementy
wyposazenia zastosowane w instalacji elektrycznej powinny spetnia¢ wymagania norm IEC odpowiednich do
wyrobu.

2.2. Parametry techniczne

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny mie¢ parametry techniczne odpowiednie do warunkoéw,
w ktoérych majg by¢ zastosowane, w szczegdlnosci powinny spetnia¢ ponizsze wymagania:

2.2.1. Linia kablowa 0,4kV
2.2.1.1. Kabel YAKXS 4x35mm?

- hapiecie znamionowe: 0,4kV

- napiecie izolacji: 0,6/1,0kV
- obcigzalnos¢ diugotrwata: 132A

- maksymalna rezystancja zyty robocze;j: 0,868Q/km
- prad zwarcia 1s: 3,3kA

2.2.1.3. Rura ostonowa przepustowa
- materiat:

- Srednica zewnetrzna:

- $rednica wewnetrzna:

- zastosowanie:

2.2.1.4. Rura ostonowa
- materiat:

- $rednica zewnetrzna:

- Srednica wewnetrzna:
- zastosowanie:

2.2.1.5. Mufa kablowa

- zlgczka kablowa do zaprasowania:
- mufa:

2.2.1. Sie¢ kablowa sygnatowa monitoringu

polietylen HDPE

110mm

95mm

do przepustow pod drogami, uktadane w wykopie
oraz do przewiertow

polietylen HDPE

110mm

100mm

do skrzyzowan z sieciami uzbrojenia terenu

AL 35
zestaw muf termokurczliwych
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2.2.1.1. Kabel swiattowodowy do ukladania bezposrednio w ziemi

- typ widkna: G.652d

- ilo$¢ widkien: 4,8,12,24

- ilo$¢ tub: 1

- powtoka: PE z wtopionymi wtéknami FRP

- odpornos¢ na warunki srodowiskowe: woda, roztwory soli, alkohol, benzyna, tugi i kwasy

2.2.1.3. Kabel U/FTP

- materiat zyt: miedz

- ilo$¢ zyt / Srednica zyt: 4x2x0,5mm
- ekran: foliowy

- kategoria kabla: 5e

2.2.2. Stupy i oprawy oswietlenia ulicznego
2.2.2.1. Stupy oswietlenia ulicznego

Do oswietlenia zaprojektowano stupy stalowe ocynkowane z zabudowang na szczycie skrzynkg sterowniczg
instalacji PV z akumulatorami zelowymi oraz panelami fotowoltaicznymi. Wysiegniki dtugosci 1m i kacie nachylenia
0° (dla oswietlenia $ciezki oraz przejs¢ dla pieszych) i 35° (dla oswietlenia ulicznego). Ksztalt stupéw oraz
wysiegnikow przedstawiony na zatgczonych do dokumentacji rysunkach technicznych. Stup o wysokosci 7m
(oswietlenie uliczne) i 5m (o$wietlenie przejs¢ dla pieszych) przystosowany do montazu na fundamencie
prefabrykowanym B-200. Na stupach oswietlenia ulicznego montowany dodatkowy wysiegnik na wysokosci 4,9m
dedykowany pod oprawe do oswietlenia chodnika. Stup powinien posiada¢ deklaracje wiasciwosci uzytkowych
sygnowang znakiem CE wystawiong przez producenta. Okres gwarancji producenta na stup min. 10 lat.

Sterowanie mocg opraw oswietlenia $ciezki pieszo — rowerowej aktywne za pomocg czujki ruchu.

Przyktadowy wizerunek stupa

‘Szafka sterownicza
z akumulatorami
zelowymi 2 x 130 Ah
i regulatorami na

z mozliwoscia
‘obrotu wokét
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360 stopni. Panes
Regulator fotow o kaiczne
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o
OpE e T 4
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B000K na wysisgniku min.1m & 5
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Stopa fundamentowa
wykonana z uwzglednieniem
masy | pow ierzchni systamu

y
2000

hybrydowego dle warunkow
panujacych w il strefie
wiatrowej na wys ok o5 ci

do 400m n.pm

Stup i fundament p

do 400m n.p.m.

Fundamenty

Dane techniczne:

- beton klasy C25/30 wg normy EN 206-1,

- kosz zbrojeniowy wykonany ze stali B500,

- konce srubowe cynkowane ogniowo,

- tulejki termokurczliwe zatozone na koncach srubowych w miejscu osadzenia podstawy stupa aluminiowego.
- otwory boczne i otwor pionowy do wprowadzania kabli zasilajgcych,

- powierzchnia zewnetrzna pokryta srodkiem impregnujgcym (hydroizolacyjna emulsja bitumiczna).
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2.2.2.2. Oprawy oswietlenia ulicznego

Oprawy drogowe LED

- obudowa oprawy z aluminium, zabezpieczona przez anodowanie w kolorze stupa,

- moc oprawy 40W,

- temperatura barwy swiatta 4000K,

- utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie: 80% po 100 000h

- oprawa powinna zawiera¢ wymienne moduly optyczne i elektryczny uktad zasilajgcy,

- sterowalny zasilacz wyposazony w zabezpieczenia: zwarciowe, rozwarciowe, temperaturowe oraz mozliwosé
zaprogramowania co najmniej 7 stopni autonomicznej redukcji mocy i strumienia swietinego bez zewnetrznego
sygnatu sterujgcego,

- mozliwos¢ sterowania mocy w zakresie od 0 — do 40W,

- modut LED wyposazony w czujnik termiczny zabezpieczajgcy diody przed przegrzaniem,

- IP66 modutu optycznego i zasilacza,

- wymaga sie zabezpieczenia przeciwprzepigciowego poza zasilaczem min. 10kV,

- gwarancja producenta na oprawe minimum 5 lat.

Przyktadowy wizerunek oprawy

254
g
=
0
254 ‘

@60x100
8
|
|
@60x100
g

cd/kim
—C0-C180 =m=C30-C270

2.2.2.2. Zrédto zasilania o$wietlenia:

- panel fotowoltaiczny 2x210Wp

- akumulator zelowy o autonomii 5dni

- uktad sterowania mocg

- rezerwowe zasilanie z sieci oswietlenia ulicznego
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Przyktadowy schemat szafki sterowniczej zasilania oprawy z instalacji FV

Ko By Modul PV
Ho#p A
i

T Tk |

A=l il

- -+ - +
JLAFKA STEROYWHNICZA
WA BZCEYCIE MASZETU P ==
-+ £
_ |Hedus PY i E
L o
‘Mbraproceorasy skead s;
Hin:.l.'n.ul_l..'\. r.:.:lg.'. : i e e el i
—T_-I i— I R =-T|' [=ITI N1 E =.+
PTC T g-!;'
SELIEIILS TOR 1 S EUNLLE T 2 ol o LR T E ;
LAk (A | | TEah [ | | Lo = | L= -
+ =} 14 7] —L g Hirgwrva
Erise | 5 = |oaalcmia 2AVOE
= ST | T e

1 100% FeT kla=a ll

I -~ | sweoereva cavdlamra
S :(-_'-/_<|l i o | = il 2A0 VAL BN He |
-EL* :' . -I I 2
2.2.3. Skrzynka zasilajgca kamery monitoringu
2.2.3.1. Skrzynka
- obudowa: tworzywo termoutwardzalne
- wymiary skrzynki: 265x720x320mm
- zabudowa: wolnostojgca na systemowym fundamencie z tw. termoutwardzalnego
- poziom ochrony: IP 65

2.2.3.2. Osprzet modutowy

- hapiecie znamionowe: 230/400V

- prad znamionowy: zgodnie ze schematem (rys. E-3.3)
- prad zwarciowy: 6 kA

- zabudowa: na szynie TH-35

2.2.3.3. Mufo - przetacznica swiattowodowa
- ilos¢ wejs¢ S.C.: 2
- ilo$¢ wyjs¢ UT: min. 2

2.3.3.4. Konwerter SC/UTP

- hapiecie zasilania: 230VAC
- wejscie S.C.: duplex
- wyjscie UPT: RJ45

2.3.3.5. Power switch PoE
- napiecie zasilania: 230VAC
- hapiecie wyjsciowe: 48V/PoE
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2.2.4. Kamera monitoringu

- zabudowa: na zewnatrz

- stopien ochrony: IP 65

- typ montazu: kamera obrotowa

- ogniskowa obiektywu: 3,5-91mm

- zoom optyczny: do 26x

- zoom cyfrowy: x12

- dziatanie: przy oswietleniu dziennym i nocnym

- sterowanie: reczne, zdalne, automatyczne w zakresie obrotu kamery

i zmiany ogniskowej obiektywu

2.3. Materiaty z demontazu do ponownej zabudowy:
Wszystkie materiaty zastosowane na budowie powinny by¢ fabrycznie nowe.
2.4. Sktadowanie materiatéw:

Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu, w tym takze poszczegdlnych sktadnikéw nalezy zachowac
wymagania dotyczgce przechowywania i sktadowania zawarte w odpowiednich tematycznych normach i
przepisach zwigzanych z tymi normami oraz innymi dokumentami np. instrukcjami producentow.

W przypadkach wymagajgcych dodatkowych wyjasnien lub uscislen Wykonawca ma obowigzek:
- uzyskac brakujgce dane bezposrednio od producenta danego materiatu lub wyrobu,
- sprawdzi¢ poprawnos¢ i zgodnos¢ otrzymanych danych z obowigzujgcymi normami i innymi dokumentami.

2.5. Materiaty z demontazu:

Elementy z rozbidrki stanowig wtasnos¢ Wykonawcy i powinny zosta¢ wywiezione na jego sktadowisko.

Materiaty pochodzgce z demontazu nalezy zutylizowaé. Na utylizacje materiatdw niebezpiecznych przedstawi¢
protokoty wystawione przez uprawniong firme prowadzgcg utylizacje.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT — ZAKRES ROBOT

5.1. Przebudowa i rozbudowa sieci kablowej wydzielonego oswietlenia ulicznego — CPV 45231400-9
5.1.1. Roboty rozbiérkowe - demontaz stupow oswietlenia ulicznego wraz z wysiegnikami i oprawami
5.1.2. Budowa sieci kablowej wydzielonego oswietlenia ulicznego
5.1.2.1. Montaz i stawianie stupéw sieci wydzielonego o$wietlenia ulicznego z modutem fotowoltaicznym
5.1.2.2. Montaz wysiegnikow i opraw LED na stupach oswietlenia ulicznego
5.1.2.3. Montaz linii kablowej wydzielonego o$wietlenia ulicznego 0,4kV
5.1.3. Pomiary powykonawcze, dodatki
5.1.3.1. Badanie linii kablowej nN-0,4kV
5.1.3.2. Dopuszczenie do prac przy sieci kablowej wydzielonego oswietlenia ulicznego
5.1.3.3. Wywozka i utylizacja materiatéw z rozbiorki
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5.2. Budowa sieci kablowej oswietlenia dedykowanego dla przejs¢ dla pieszych — CPV 45231400-9

5.2.1. Budowa sieci kablowej o$wietlenia dedykowanego dla o$wietlenia przejscia dla pieszych
5.2.1.1. Montaz i stawianie stupow oswietlenia ulicznego z modutem fotowoltaicznym
5.2.1.2. Montaz wysiegnikow i opraw LED na stupach oswietleniowych
5.2.1.3. Montaz linii kablowej wydzielonego o$wietlenia ulicznego 0,4kV

5.2.2. Pomiary powykonawcze, dodatki
5.2.2.1. Badanie linii kablowej nN-0,4kV
5.2.2.2. Dopuszczenie do prac przy sieci kablowej wydzielonego oswietlenia ulicznego

5.3. Rozbudowa instalacji monitoringu miejskiego — CPV 45231400-9

5.3.1. Zabudowa stupéw wraz z kamerami monitoringu

5.3.2. Zabudowa ztgczy zasilajgco — rozdzielczych monitoringu

5.3.3. Budowa linii kablowych zasilajacych i $wiattowodowych linii sygnatowych instalacji monitoringu
5.3.4. Pomiary powykonawcze — badanie linii kablowych nN-0,4kV

UWAGI OGOLNE
Dla prawidtowego wykonania zadania Wykonawca robét budowlanych zapewni wykonanie
—  Projektu Technologii i Organizacji Robot,
—  Program Zapewnienia Jakosci,
—  Projektu Organizacji Ruchu na czas budowy,
—  przewykonawczej i powykonawczej obstugi geodezyjnej
— niezbednego do wykonania zadania zaplecza budowy
— nadzorow przez stuzby TAURON
— inne pace wynikajgce z uzgodnien, przepiséw prawa budowlanego i innych przepisow

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogoine

Zapewnienie jakosci wykonania poszczegolnych zakreséw robét regulujg odpowiednie normy oraz dokumentacja
techniczna dotyczgca niniejszego zakresu .

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania jak réwniez przestrzegania, obowigzujgcych i aktualnych na dzien
realizacji, norm i przepisow obejmujgcych wykonywany zakres robot. Nieobowigzujgce normy mogg stuzyé w
celach poglgdowych jako np. poradnik.

Wymagang projektem oraz obowigzujgcymi przepisami jako$¢ wykonywanej instalacji elektrycznej powinien
zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wiasciwych materiatdw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru
technicznego i kontroli. Wymaganie to dotyczy réwniez dziatalnosci projektowej wykonawcy. System jakosci
stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub organu
niezaleznego, w catym procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci
za jako$¢ wykonanych robot..

6.2. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera¢:

a) czes¢ ogodlng opisujaca:

- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegoinych elementow Robdt,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli ,
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— sposoéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdtowg opisujgca dla kazdego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyn i urzadzenh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi

- rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas wykonywania Robat,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.3. Zakres kontroli

- Sprawdzenie gtebokosci rowéw kablowych

- Sprawdzenie utozenia kabla w rowie kablowym (przed zasypaniem)

- Sprawdzenie uporzgdkowania terenu po zasypaniu kabla

- Sprawdzenie zgodnosci trasy sieci kablowej z projektem

- Sprawdzenie zgodnosci zastosowanych materiatéw z normami (na podstawie certyfikatéw zgodnosci)

- Sprawdzenie zgodnosci wynikéw pomiardw izolacji kabli, instalacji elektrycznej, uziemienia ochronnego z
odpowiednimi normami

6.4. Dopuszczalne odchytki

- Odchytka gtebokosci rowu kablowego: 10%
- Odchyiki tras kablowych: 0,5m

Lokalizacja stupow i tras kablowych z uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek nie moze skutkowac
przesunieciem stupa lub trasy kabla poza teren dziatki, na ktérej obiekt zostat zaprojektowany w Dokumentacji
Projektowe;j.

6.4.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami roboét

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez inwestora
odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktdre wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar rob6t ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego przeprowadzenia.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu wykona¢ nalezy bezposrednio po ich wykonaniu ale przed ich zakryciem.
Roboty mozna uznac¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w
wycenionym przedmiarze robét wchodzgcym w sktad umowy.

7.2. Jednostki obmiarowe dla poszczegoinych elementéw kosztorysowych:

llosci wszelkich materiatéw lub robét nalezy mierzy¢ w jednostkach okreslonych w dokumentacji projektowej i/lub
TER (km, m, szt., kpl., odcinek, itp.).

sztuka (szt.) - obrébka koncoéw przewodow, pomiar powykonawczy sieci kablowych, dopuszczenie do
prac
na sieci energetycznej
metr (m)- dtugosé¢: rowu kablowego, kabla nN, kabla, rury ostonowej,
komplet (kpl) - stup odwietlenia ulicznego wraz z ustojem, wysiegnik i oprawa oswietleniowa kompletna

(z zrodtem Swiatta i przewodami zasilajgcymi), zestaw mufy kablowej nN, zestaw
pomiarow

odcinka sieci kablowej nN, wywdz i utylizacja odpadow
Obmiarowg ilos¢ robot zaokraggla sie z dokladnosci do petnych jednostek, chyba ze ustalono inaczej z
Zamawiajgcym,
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O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslono inaczej, wszystkie pomiary dtugosci sieci
napowietrznej i kablowej nalezy wykonywaé w poziomie wzdtuz linii osiowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
—  Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru rob6t muszg by¢ zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Powinny one by¢ dostarczone przez Wykonawce.
— Jezeli urzadzenia pomiarowe wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca powinien posiada¢ aktualne
Swiadectwa legalizacji.

— W czasie catego okresu trwania rob6t urzgdzenia pomiarowe muszg by¢ utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie technicznym ( wiasciwe przechowywanie, obstuga, niedostepnos¢ dla oséb
niepowotfanych).

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Roboét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Roboét. Obmiar Robét zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

Instalacje elektryczne powinny by¢ poddane pomiarom i sprawdzone przed oddaniem ich do eksploatacji oraz po
kazdej modernizacji i przebudowie w celu potwierdzenia zgodnosci wykonania z wymaganiami normy grupy PN-
IEC 60364.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem niezbednych tolerancji daty wyniki pozytywne.

Przy odbiorze Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
- projektowg dokumentacje powykonawcza,
- protokoty odbioru robdt ulegajgcych zakryciu przed zasypaniem,
- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- atest/ certyfikat na znak bezpieczenstwa dla uzytych materiatdéw wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych

- pomiar geodezyjny powykonawczy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci faktur jest przeprowadzony obmiar rob6t a wartos¢ faktury okreslana jest na podstawie

jednostkowych wartosci ustalonych dla danej pozycji kosztorysu.

Wartos¢ pozycji kosztorysu winna uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej

wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Wartosci pozycji kosztorysowej bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig,

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartosci pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- wykonanie przewykonawczej i powykonawczej obstugi geodezyjne;j

- roboty tymczasowe niezbedne do wykonania zadania

- koszty utylizacji materiatéw pochodzacych z rozbidrki

- inne prace wynikajgce z uzgodnien, przepisow prawa budowlanego i innych przepiséw
- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza:

» Koszty witasne: ptace personelu, kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru; wszelkie ubezpieczenia, koszty za
zniszczenia; urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, koszty oznakowania robot, wydatki zwigzane z BHP
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i Ppoz., koszt ustug obcych na rzecz budowy, optaty za dzierzawe zaplecza budowy i placéw oraz koszty zarzgdu
przedsiebiorstwa Wykonawcy, amortyzacja, koszty przegladéw sprzetu, napraw i konserwacji i inne

» Koszty zwigzane z robotami, koszty geodezyjne, koszty opracowan przedwykonawczych (np. PZJ, PTIiOR,
Projektu Organizacji Ruchu na czas budowy) i powykonawczych (np. dokumentacja powykonawcza inna niz
wymieniona w ST), koszty poniesione na pomiary i badania, nadzory przez stuzby TAURON i inne firmy branzowe
(zgodnie z uzgodnieniami branzowymi)

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoéine

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

N-SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-76/E-90301 — Kable elektroenergetyczne w izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-79/E-06314 — Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne.
PN-EN 60598-2-3 - Elektryczne oprawy os$wietleniowe. Typowe wymagania i badania.

PN-IEC 60364-4-42:2011 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

PN-IEC 60364-4-43:2012 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa - Ochrona przed pragdem przetezeniowym

PN-IEC 60364-4-444:2012 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa - Ochrona przed zakidceniami napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi

PN-IEC 60364-5-51:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — cze$¢ 5-51: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego — Postanowienia ogdine

PN-IEC 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia — czes¢ 5-52: Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego — Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego — Obcigzalnos¢ diugotrwata przewoddéw

PN-IEC 60364-5-54:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego - Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-6-61:2000 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Sprawdzanie — 3 Sprawdzanie
odbiorcze

PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych ¢ Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
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