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I. OPIS TECHNICZNY

1. CzeSC OGOLNA.

1.1 Temat opracowania: Budowa parkingéw dla samochoddéw osobowych przy ul.
Komonieckiego, ul. Wiéniowej i ul. Wierzbowej w Zywcu.
1.2 Faza: Projekt organizacji ruchu na czas robét i docelowy
1.3 Branza: Drogowa
1.4  Inwestor: Urzad Miasta w Zywcu
1.5 Podstawa opracowania:
» Zlecenie inwestora
» Podktad sytuacyjno-wysokosciowy w skali 1 : 1000
» Inwentaryzacja w terenie
« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowych warunkoéw zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywaniem nadzoru nad tym zarzadzaniem
« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkoéw ich umieszczania na drogach
« Ustawa o drogach publicznych
» Ustawa prawo o ruchu drogowym
» Uzgodnienia branzowe
1.6  Zakres opracowania: Projekt obejmuje wykonanie inwentaryzacji stanu istniejacego,

organizacji ruchu na czas robdt oraz stan projektowy /docelowy/

2. STAN ISTNIEJACY.

2.1 Lokalizacja inwestycji: Inwestycja zlokalizowana jest w miescie Zywiec, powiat bielski,

wojewddztwo $laskie

2.2 Opis stanu istniejacego: Projektowane parkingi zlokalizowane sa w obszarze
zabudowanym o zabudowie jednorodzinnej, rozproszonej, w bezposrednim sagsiedztwie
istniejgcego cmentarza komunalnego. W obrebie projektowanego odcinka brak jest oznakowania
poziomego, co powoduje niebezpieczenstwo uczestnikéw ruchu drogowego. Widocznos$¢ pionowa
i pozioma czesciowo ograniczona z uwagi na istniejgce zagospodarowanie, réznice poziomu terenu

oraz istniejacq zielen.
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3. ROZWIAZANIA SYTUACYINE.

Parkingi powstang na istniejacych placach gruntowych nieutwardzonych. Ich konstrukcja zostata
zaprojektowana na ruch lekki. Ze wzgledu na wymogi normatywne tj. spadki poprzeczne i
podtuzne muszg wynosi¢ max. 4%. W tym celu nalezy wykona¢ profilowanie podtoza poprzez
przemieszczenie mas ziemnych. W zwigzku z tym cze$¢ parkingu powstanie w wykopie, a cze$¢ w
nasypie. Odwodnienie parkingdw bedzie powierzchniowe. Wody deszczowe zostang ujete do
projektowanego kanatu deszczowego i dalej odprowadzone do istniejacej kanalizacji deszczowej w
ul. Komanieckiego i kanalizacji przebiegajacej w poprzek parkingu.

Wzdtuz parkingu na krawedzi drogi powiatowej zaprojektowano chodnik dla pieszych.

4. STAN PROJEKTOWANY .

4.1. Stan projektowany na czas robot : Prace zwigzane z budowg parkingdw dla
samochoddéw osobowych przy ulicy Komanieckiego, ul. Wiéniowej i Wierzbowej w Zywcu
prowadzone bedg przy czesciowym zajeciu jezdni oraz pobocza. Ze wzgledu na krotkie odcinki
zaprojektowano jeden etap robdt /rysunek 3.0./ oraz na wniosek Inwestora dokonano podziatu na
kolejne trzy odrebne etapy dla kazdego parkingu osobno /rysunki 3.1.; 3.2.; 3.3./. Na odcinku
drogi powiatowej nalezy zostawi¢ pas ruchu o szeroko$ci min. 4m i oznakowa¢ go jak na
rysunkach grupy nr 3. Zawezenie pasa ruchu od strony projektowanych parkingdw max. do 1m.
Na odcinku, na ktérym prowadzone bedg prace zastosowano ograniczenie predkosci do 40km/h
oraz zakaz wyprzedzania. W celu ostrzezenia kierowcow o zwezeniu przekroju drogi oraz o
prowadzonych pracach zastosowano znaki A-14, A-12b, A-12c. Z uwagi na wystepujacg zabudowe
oraz ruch pieszych wzdtuz projektowanego parkingu, nalezy pieszych skierowa¢ na pobocze lub
chodniki po drugiej stronie drogi oraz ostrzec kierujgcych o mogacych pojawi¢ sie na jezdni
pieszych za pomocg znaku A-30 z tabliczkg ,piesi”. Na czas robdt zastosowal pionowe znaki
drogowe grupy wyzszej od docelowej t.j. duzej (D). Przy wykonaniu nowych warstw $cieralnych
na jezdniach wyznaczy¢ ruch wahadtowy na czas robdt a ruch ma by¢ kierowany przez

uprawnione i przeszkolone osoby.

4.2, Stan projektowany /docelowy/ : Docelowo tylko na parkingu przy ul. Komonieckiego
wyznacza sie ruch jednokierunkowy poprzez zastosowanie odpowiedniego oznakowania
pionowego B-2; C-4; D-3 oraz na drodze powiatowej B-21 i B-22 z tabliczkg , Dotyczy wjazdu na
parking”. W celu zwiekszenia bezpieczenstwa uczestnikdw ruchu docelowo w obrebie parkingdw
wprowadza sie zakaz wyprzedzania znakiem B-25 oraz projektuje sie oznakowanie skrzyzowan

dodatkowymi znakami D-1. Réwniez wzdtuz drogi powiatowej w obrebie projektowanego parkingu
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wprowadza sie zakaz wyprzedzania a dodatkowo na kierunku do Zywca ograniczenie predkoSci
do 30km/h. Projektuje sie przesuniecie istniejacych znakéw A-15 i T-15. Projektowany stan
docelowy przedstawia rysunek nr 4. Docelowo projektuje sie zastosowanie znakéw z grupy
sredniej (S) wykonanych z folii pryzmatycznej lub z foli odblaskowej typu 2.

UWAGI KONCOWE

e PRzY USTAWIANIU ZNAKOW PIONOWYCH I POZIOMYCH NALEZY ZACHOWAC SKRAINIE
PIONOWA I POZIOMA.

* NA ODCINKU O OGRANICZONEJ WIDOCZNOSCI NALEZY ZAPEWNIC STEROWANIE RUCHEM
PRZEZ UPRAWNIONYCH I PRZESZKOLONYCH PRACOWNIKOW

« W2zDLUZ PROWADZONYCH PRAC PO PRAWEJ STRONIE JEZDNI NALEZY STOSOWAC ZNAKI
OGRANICZAJACE SKRAINIE U-21B, NATOMIAST PRZY PROWADZENIU ROBOT PO LEWEJ
STRONIE JEZDNI ZASTOSOWAC NALEZY ZNAK OGRANICZAJACY SKRAINIE U-21A.

« URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU UZYTE DO ZABEZPIECZENIA I OZNAKOWANIA
MIEJSCA ROBOT NA DRODZE POWINNY BYC DOBRZE WIDOCZNE ZAROWNO W DZIEN JAK I
W NOCY ORAZ UTRZYMANE W NALEZYTYM STANIE PRZEZ OKRES TRWANIA ROBOT.

o WSZYSTKIE ZNAKI TYPU /D/ NA CzZAS ROBOT I TYPU /S/ JAKO DOCELOWE NALEZY
WYKONAC Z FOLII ODBLASKOWEJ TYPU 2 LUB FOLII PRYZMATYCZNEJ.

o ODLEGLOSC ZNAKOW PIONOWYCH OD KRAWEDZI JEZDNI WYKONAC ZGODNIE Z
OBOWIAZUJACYMI PRZEPISAMI T.J. W PRZEKROJU ULICZNYM oD 0,5 — 2,0M 1 W
PRZEKROJU DROGOWYM MIN. 0,5M OD KRAWEDZI KORONY DROGI.

 [KONSTRUKCIE WSPORCZE UZYTYCH URZADZEN POWINNY BYC STABILNE I NIE
POWODOWAC ZAGROZENIA DLA UCZESTNIKOW RUCHU.

e USYTUOWANIE ZNAKOW POWINNO BYC TAKIE, ABY NIE POWODOWALO OGRANICZENIA
WIDOCZNOSCI ORAZ BYLO W MIEJSCACH DOBRZE WIDOCZNYCH.

« OSOBY WYKONUJACE CZYNNOSCI ZWIAZANE Z ROBOTAMI W PASIE DROGOWYM
POWINNY BYC UBRANE W ODZIEZ OSTRZEGAWCZA O POMARANCZOWEJ BARWIE. ZALECA
SIE WYPOSAZENIE ODZIEZY W ELEMENTY ODBLASKOWE O BARWIE ZOLTEJ LUB
POMARANCZOWE] ULATWIAJACEJ SPOSTRZEGANIE PRZEZ KIERUJACYCH.

« PODCZAS PROWADZENIA ROBOT NALEZY ZAPEWNIC BEZPIECZNY DOJAZD ORAZ DOJSCIE
DO ZLOKALIZOWANYCH PRZY DRODZE POSESJI.

«  UMOZLIWIC PIESZYM BEZPIECZNE PRZEJSCIE W REJONIE PROWADZONYCH PRAC.

* POZOSTALE ZABEZPIECZENIA WYKONAC ZGODNIE Z OBOWIAZUJACYMI PRZEPISAMI BHP

DLA PROWADZONYCH ROBOT.
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